
UNIVERSIDADE FEDERAL DE UBERLANDIA 

FACULDADE DE ENGENHARIA QUIMICA 

CURSO DE ENGENHARIA DE ALIMENTOS 

DISCIPLINA: ALGEBRA LINEAR E GEOMETRIA ANALITICA 

CODIGO: UNIDADE ACADEMICA: FAMAT 

PERIODO/SERIE: 1 o periodo 
CHTOTAL 
TEO RICA: 

CHTOTAL 
PRATICA: 

CHTOTAL: 

OBRIGATORIA(X) OPTATIVA( ) 90 90 

I OBS: Regime Semestral 

I PRE-REQUISITOS: nao tern I CO-REQUISITOS: nao tern 

Ao final do curso o estudante deveni ser capaz de: 
1. Utilizar vetores na solu<;lio de problemas pniticos de engenharia; 
2. Utilizar sistemas de coordenadas mais adequados a solu<;lio de urn problema especifico; 
3. Resolver sistemas de equa<;oes lineares aplicando opera<;oes elementares; 
4. A partir de equa<;oes do primeiro e segundo graus, com duas ou tres variaveis, identificar e 

representar graficamente retas, pianos, curvas conicas, superficies quadricas e cilindricas; 
5. Demonstrar · de raciocinio I · ial e de s. 

Teoria basica e 

1. Matrizes 
1.1 Defini<;lio e tipos especiais de matrizes 
1.2 Opera<;oes com matrizes 
1.3 Propriedades da algebra matricial 
1.4 Escalonamento e inverslio de matrizes 

2. Sistemas de equa~oes lineares 
2.1 Defini<;lio e classifica<;lio de sistemas lineares 
2.2 Sistemas lineares e matrizes 
2.3 Metodo de Gauss-Jordan 

analitica. 



2.4 Detenninantes 
2.4.1 Defini<;ao e propriedades 
2.4.2 Desenvolvimento de Laplace 
2.4.3 Matriz adjunta- matriz inversa 
2.4.4 Regra de Cramer 

2.5 Diagonaliza<;ao de matrizes 
2.5.1 Autovalores e autovetores 

3. Vetores no plano e no espa~o 
3.1 Soma de vetores e multiplica<;ao por escalar 
3 .2 Produtos de veto res 

3.2.1 Nonna, produto escalar e angulo entre vetores 
3.2.2 Proje<;ao ortogonal 
3.2.3 Produto vetorial 
3.2.4 Produto misto 

4. Retas, pianos e distancias 
4.1 Retas 

4.1.1 Equa<;ao vetorial 
4.1.2 Equa<;oes parametricas 
4.1.3 Equa<;oes simetricas 
4.1.4 Equa<;oes reduzidas 
4.1.5 Angulo entre duas retas 
4.1.6 Posi<;oes relativas entre duas retas 

4.2 Pianos 
4.2.1 Equa<;ao vetorial 
4.2.2 Equa<;oes parametricas 
4.2.3 Equa<;ao geral 
4.2.4 Vetor nonnai a urn plano 
4.2.5 Angulo entre dois pianos 
4.2.6 Angulo entre uma reta e urn plano 

4.3 Distancias 
4.3.1 Entre dois pontos 
4.3.2 Entre ponto e reta 
4.3.3 Entre ponto e plano 
4.3.4 Entre duas retas 
4.3.5 Entre reta e plano 
4.3.6 Entre dois pianos 

5. Curvas conicas 
5 .I Equa<;ao geral de curvas coni cas 
5.2 Equa<;ao reduzida, defini<;ao como Iugar geometrico e propriedades da: 

5.2.I Circunferencia 
5.2.2 Elipse 
5.2.3 Parabola 
5.2.4 Hiperboie 

6. Superficies 
6.1 Superficies esfericas 
6.2 Superficies cilindricas 
6.3 Superficies conicas 
6.4 Superficies de revoiu<;ao 
6.5 Superficies quadricas e suas equa<;oes reduzidas 

7. Mudan~a de coordenadas 
7.1 Rota<;ao 
7.2 Transia<;ao 



7.3 Identificac;ao de c6nicas 
7.4 Identificac;ao de quadricas 
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