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UNIVERSIDADE FEDERAL DE UBERLANDIA
FACULDADE DE ENGENHARIA QUIMICA
CURSO DE ENGENHARIA DE ALIMENTOS

DISCIPLINA: ALGEBRA LINEAR E GEOMETRIA ANALITICA

CODIGO: UNIDADE ACADEMICA: FAMAT
PERIODO/SERIE: 1° periodo gIEIgIQITC"‘AL f,ggﬁgf; CHTOTAL:
OBRIGATORIA (X ) | OPTATIVA ( ) 90 90
OBS: Regime Semestral
PRE-REQUISITOS: niio tem CO-REQUISITOS: nio tem

Ao final do curso o estudante devera ser capaz de:

1. Utilizar vetores na solug@o de problemas praticos de engenharia;

2. Utilizar sistemas de coordenadas mais adequados & solugdo de um problema especifico;

3. Resolver sistemas de equagdes lineares aplicando operagdes elementares;

4. A partir de equagdes do primeiro e segundo graus, com duas ou trés varidveis, identificar e
representar graficamente retas, planos, curvas conicas, superficies quadricas e cilindricas;

5. Demonstrar capacidade de deducio, raciocinio 16gico, visdo espacial e de promover abstragdes.

1. Matrizes
1.1 Definigdo e tipos especiais de matrizes
1.2 Operagdes com matrizes
1.3 Propriedades da algebra matricial
1.4 Escalonamento e inversdo de matrizes
2. Sistemas de equacdes lineares
2.1 Definigdo e classificacdo de sistemas lineares
2.2 Sistemas lineares € matrizes
2.3 Método de Gauss-Jordan




2.4 Determinantes
2.4.1 Definigdo e propriedades
2.4.2 Desenvolvimento de Laplace
2.4.3 Matriz adjunta - matriz inversa
2.4.4 Regra de Cramer
2.5 Diagonalizac¢do de matrizes
2.5.1 Autovalores e autovetores
3. Vetores no plano e no espaco
3.1 Soma de vetores e multiplicagdo por escalar
3.2 Produtos de vetores
3.2.1 Norma, produto escalar e dngulo entre vetores
3.2.2 Projegéo ortogonal
3.2.3 Produto vetorial
3.2.4 Produto misto
4. Retas, planos e distincias
4.1 Retas
4.1.1 Equagdo vetorial
4.1.2 Equagdes paramétricas
4.1.3 Equagdes simétricas
4.1.4 Equagdes reduzidas
4.1.5 Angulo entre duas retas
4.1.6 Posigoes relativas entre duas retas
4.2 Planos
4.2.1 Equagéo vetorial
4.2.2 Equagdes paramétricas
4.2.3 Equagdo geral
4.2.4 Vetor normal a um plano
4.2.5 Angulo entre dois planos
4.2.6 Angulo entre uma reta e um plano
4.3 Distancias
4.3.1 Entre dois pontos
4.3.2 Entre ponto € reta
4.3.3 Entre ponto € plano
4.3.4 Entre duas retas
4.3.5 Entre reta e plano
4.3.6 Entre dois planos
5. Curvas conicas
5.1 Equagéo geral de curvas conicas
5.2 Equagdo reduzida, defini¢do como lugar geométrico e propriedades da:
5.2.1 Circunferéncia
5.2.2 Elipse
5.2.3 Parabola
5.2.4 Hipérbole
6. Superficies
6.1 Superficies esféricas
6.2 Superficies cilindricas
6.3 Superficies conicas
6.4 Superficies de revolugio
6.5 Superficies quadricas e suas equagdes reduzidas
7. Mudanga de coordenadas
7.1 Rotagéo
7.2 Translagdo




7.3 Identificago de conicas
7.4 ldentificagdo de quadricas
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